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LATE$ DANIEL

Domiciliul: Str. lemuleni,81.8, Sc. 1, Ap. 5, Mun. Reghin, jud. Mureg, RomAnia

Mobil: 0741074024

daniellates@yahm.fr

Romind

12 decembrb 1986

Masculin

Februarie 2013 - prezent

lnginer Proiectant

Cercetare gi Proiectare

S,C. IRUM SA, Strada Axente Sever 6, Reghin 54$m



Funclia sau postul ocupat

Activitili gi responsabiliti$
Principale

Numele gi adresa

angajatorului

2

Aprilie 2011- Octombrie 2011

Automatist

intrre[inerea gi asigurarea unei bune funclioniri a tiniilor automatizate
de productie din firmd.

S.C.Prolemn S.A. loc, Reghin, jud. Mureg str. lerbug, nr 37, 545300, Reghin

iunie 2009 -septembrie 2010

Perioada
Functia sau postul ocupat

Activitifi gi responsabiliti$
principale

Numele gi adresa angajatorului

lnginer electronist / $ef de linii

Coordonare a trei liniide productie aparafuri electronici de masuri gicontrol.

Din atribuliile mele fdceau parte:
-pontarea gi normarea operatorilor;
-asigurarea bunului merc alactiviti[ii prin procurarea materialelor necesare;
- pregitirea componentelor ce urmau si fie prelucrate mecanic (gdurire, alezare,
fezare, lepuire, printare etc) ;
-supravegherea intregului proces de asamblare al aparatelor;
-depanarea aparatelor din punct de vedere electonic $i mecanic;
-supravegherea procesului de calibrare.

Hanna lnstruments SRL I sf. Hanna, loc. Nugfaliu, jud. Silaj

Perioada

Functia sau postul ocupat

Activita[i gi responsabiliti(i
principale

Numele gi adresa angajatorului

20Ot (sezonier)

Muncitorin Seclia Mecanici de intrelinere

ln industria prelucririi lemnului.
Ajutor pentru sectia de mecanici.

Amins lmpex SRL, Str.SalcAmilor, Reghin, jud. Mureg

- Cuniolum vihe al
DanielLabs



Educafie giformare

Calificare/ diploma ob$nutd
Numele gi tipul institutiei de

lnvilSmint / tumizorul

Calificare/ diploma ob[inuti

Numele 9i tipul institu$ei de

invi[dmint / tumizorul

Perbada
Califrcare / diploma

Numele 9i tipul institu[iei de
invd[imint / fumizorul de

Calificarea /diploma
Numele gi tipul institu$ei
invdfdmint / fumizorului

24fi-2014
Doctor ln lnginerie Mecanicfi
Departamentul de Mecanici gi Dinamica Maginilor,
Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca, Bdul Muncii, nr. 103 -105, 400641,
Cluj- Napoca, Rominia.

2009-201 1

Diplomi de Masterand

Universitatea Tehnicd Cluj-Napoca, B-dul Muncii, nr. 103 -105,400641,

ClujNapoca, Rom0nia
Master, Specializare: lnginerie de Precizie 9i Managementul Calitd,[ii.

2005-2009
lnginer Mecafuonist

Universitatea Tehnici Cluj-Napoca, Bdul Muncii, nr, 103 -105,400641,
ClujNapoca, Rominia
Facultatea de Mecanici, Spmializare Mecatonici.

2001 - 2005
Diplomi de Tehnician Electrotehnist gide Bacalaureat
Liceul,Petru Maior', Mun. Reghin, jud. Mureg.

Numele 9i tipul institufiei
invd[imint /fumizorului

1997 - 2001

$coali Generald nr. 6, Reghin, jud. Mureg.

Numele 9i tipul instituliei
invipmOnt lfumizorului de

1994-1998

$coala Elementar6 nr,6, Reghin, jud. Mureg.
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Lucriri publicate sau
comunicate
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1. LATES, D., NOVEANU, S., CSlBl, V., o 
Micropositioning system with flexure

hinges for microfactories', Key Engineering Materials, Volume 581, 485, pag.

485490, Miskolc, October 201 3.

1. LATES, D., NOVEANU, S,, CSlBl, V., 'Design and Application of Compliant
Minigrippers for Handling Chemicals', The Archive of Mechanical
Engineering, 201 4, Polonia.

2. LATES, D., NOVEANU, S., CSlBl, V., 'Characterization methods for
compliant mechanism of the 2 DOF micropositioning", Acta Universitatis
Sapientiae, pag.49-59, ISSN 2065-5916, Tirgu Mureg, 2014.

3. ZAH, M., LATE$, D., CSlBl, V., BESOIU, S., ,Epicycloidal gear shaping
machine", Acta Universitatis Sapientiae, pag. 96-102; ISSN 2065-5916,
Tirgu Mures,,2013.

4. ZAH, M., LATE$, D., CSlBl, V., 
.ThermalCalaculation 

for Planetary Cydoidal
Gears with Bolts'Acta Universitatis Sapientiae, pag. 103-111, ISSN 2065-
5916, T6rgu Mureg, 2013.

5. JISA, V.S., LATES, D.,'Gripping Compliant Systems Operated With Bellows
Actuators Used In Biomedical Engineering', Acta Universitatis Sapientiae-
Vol., no. 5 of Electrical and Mechanical, Tirgu Mureg, 2014.

6. LATES, 0., NOVEANU, S., ZAH, M., "Two-Dof Robot Wth Flexure Hinges',
Muszaki Szemle, Technical Review ISSN 1 454-0746, Cluj Napoca, 201 3.

7. LATES, D., NOVEANU, S., VENCEL, C., 'The flexure hinges system for
eyepieces positioning', 21lh lntemational Conference on Mechanical
Engineering ISSN 2068-1 267, Sibiu, 2014.

8. LATES, D., TEUTAN, E,, 'Arm exoskeleton for robotics and automation in
space using compliant mechanisms ", Debrecen, Hungary, ISBN 978-963-
473$23-3,2013.

9. LATES, D., CSlBl, V., Two-Dof Compliant Positioning System ' , Conferinta
Nationala Multidisciplinara, ISBN 978-973-1 26-528-5, Cugir, 201 3,

10. I-ATES, D., NOVEANU, S., ZAH, M., ' Analytical study on compliant joints

with asymmetrical profiles ", 21th lntemational Conference on Mechanical
Engineeilng ISSN 2068-1 267, Ared N13.

11. LATE$, D., NOVEANU, S,, CSIBI, V., -Caracterizarea 
Mecanismelor

Compliante Cu Doui Grade De Libertate Prin Metoda PreludriiDe lmagine',
Conferinta a ll-a, nationali multidisciplinari, Profesorul lon D. Lizirescu,
Vol. 1, pag.105-114, Alba lulia,2014, ISBN 978-973-126414.

12. LATES, D., STAN, S., CSlBl, V., 'Study, Conception and Design Analysis of
a Compliant Mechanism", lntemational Conference on Mechanical (OGET),
ISSN 2068- 1 267, Cluj-Na poca, 2012.

13, ZAH, M., I-ATE$, D., POP, R.O., CSlBl, V., 'Cy@idal Drives with Tellon
Roller Pins", Conferin[a lntema[ionald de lnginerie Mecanici, ed. a XX-a,
pag. 507-51 1, Cluj-Napoca, ISSN 29ffi-1'267, 2012.



Alte manifestiri
stiintificet,

Mobilititi
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14.7AH, M., LATE$, D., NOVEANU,S., 'Adjustable Cycloidal Speed Reducer
with Conical Bolts", Conferin(a lntemationali de lnginerie Mecanici, ed. a
XXI-a, pag. M7450, Arad, ISSN 2068-1267,2013.

15. ZAH, M., CSlBl, V., LATE$, D., 'Reprezentarea grafici gi analitici a
curbelor cicloidale prin MATLAB', Conferinfa na$onal5 multidisciplinari,
ISBN 978-973-126-528-5, Cugir, 2013.

16. ZAH, M., IATE$, D., VASIU, R., 
.Rectification 

of the tooth profile of satellite
gears for cycloidal speed reducers with bolts and conical rollers",Conference

on Recent Achievements in Mechatonics, Automation, Computer Science

and Robotics, MACRo, Tirgu-Mureg, Rominia, 2013.

17. IANO$I-ANDREEVA-DIMITROVA, A., LATE$, 0., .Cristalin Artifical Cu

Focali Adaptabili', Conferin[a a ll-a, nalionali multidisciplinard, Profesorul

lon D. Ldzirescu, pag.829{32, Cugir,2014, ISBN 97&97}126S14.

18. NOVEANU, S., MANDRU, D., I-ATE$, D., CStBl, V., "Miniatunzarea
mecanismelor pentru Microfabrici', Conferin[a a ll-a, na$onali
multidisciplinari, Profesorul lon D. Ldzirescu, Cugir, 2014,Yo1.2, pag. 939-
962, ISBN 978-973-1 26-614.

1. LATES, D., JISA, S., "Dispozitive de prindere cu acfuatori pe baza de
silfoane', Salonul tntemational de lnventica PRO INVENT Editia Xll, Cluj-
Napoca,2014.

2. LATES, D., NOVEANU, S., ZAH, M., "Analiza Cinematicd gi Modelarea unui
Sistem Precis de Pozi$onare', Sesiunea de comunicari$tiinliftce a studentilor
Fac. de Mecanica ClujNapoca,2013.

3. LATES, D., "Sisteme cu cuple flexibile pentru pozitionarea cristalinului',
Sesiunea de comnuicari $tiinlifice a studentilor de la Facultatea de Mecanica
Cluj-Napoca,2014.

4. ZAH, M., LATES, D., MATI$, N.,'Schema unei maginide realizat ro$ dinlate
penfu reductoare planetare cu joc rdial reglabil', Sesiune de comunicari
stiintifice ,Facultatea de mecanici, Cluj-Napoca, 2013.

lnvenlia cu titlul: SISTEM DE OSCILARE CU
BAI-ANSIER PENTRU PUNTEA RIGIDA

Registraturd OSIM:
r/00738

Data:03 9t.2014
China
Wuhan

Husf
Universrfv

Perioada

3luni-
2012

Proied GRENef , Glfially Recovenble and Ecr.-
friendly Ecquipment Network with Distibuted

lnformation Serube Management'.

China
Shanghai

Fudan
Universitv

Perioada

2luni-
2013

Proiect GRENef , Globally Recoverabh and Ecr.-
fiendly Equipment Networ*, witlt Didibded

lnformation Seryice Managennnt'.

Ungaria
Nyiregyhfza

hllege
Nvireovhda

Perioada
1 luni-
2014

, Parteneriat interuniversitar pentru excelenld in
inginerie - PARflNG'

@



Aptitudini gi competente
personale

Perioada

Calificarea I diploma oblinutd
Numele gi tipul institutiei de
invifimint / fumizorului de

formare

Calificarea / diploma
Numele 9i tipul institu$ei

invd{dmint / fumizorului de

Limba(i) matemd(e)

Limba(i) striini(e) cunoscuti(e)

Autoevaluare

Competenle gi abiliEti sociale

Competenle 9i aptitudini
organizatorice

Competenfe gi aptitudini tehnice

Competen[e gi aptitudini de
utilizare a calculatorului

Competen[e gi aptitudini artistice

Hobby-uri

Permis(e)de conducere

2005-2008
MdululPedagogic

Universitatea Tehnici Cluj-Napoca

2014 -23 lulie

PT62 Elecfonically Controlled Engines

Perkins

Romdnd

Proac{iv, sociabil, perseverent, punctual, comunicativ, entuziast, flexibil.

Rapiditate in luarca decizilor, spirit de echipi, atenlie distributivi, orientare spre
dearoltarea de relagi profesionale gi umane de echip6.

Electnotehnici, elecbomecanicd, mecanicE, electronici.

Cunogtin[e operare PC - MS Office, CorclDraw, Eagle, SolidWork, Catia,
AutoCAD, lnventor etc.

Pasionat de chitar6, orgi.

Competenfe gi abiliti$ sportive

Categoria B (din 2005).

Limba Englezi - 1, Limba Fnncezi-2
inlelegere Vorbire Scriere

Ascultare Citire Participare la

conversa[ie

Discurs oral :Xpnmare SCflS€

1 intermediar 1 intermediar 1 intermediar 1 intermediar 1 intermediar

2 incepdtor 2 incepdtor 2 ?ncepitor 2 incepitor 2 incepitor
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